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Efekty ksztatcenia dla:

1. |Nazwa kierunku mechatronika

2. |Cykl rozpoczecia 2015/2016 (semestr letni), 2016/2017 (semestr letni)

3. |Poziom ksztatcenia studia drugiego stopnia

4. |Profil ksztatcenia ogolnoakademicki
oatron q i i6 i Efekty kszfta%cer}ia Al ; Iy ksztz}?:?r/ﬂzfglggzv;réw
ksk;ta+cen|a Po ukonczeniu studidéw drugiego stopnia o profllu ogolnogkademlcklm na kierunku studiow do ktérych odnosi sie

ierunku mechatronika absolwent: efekt kierunkowy
WIEDZA
K2A_Wo01 ma rozszerzong wiedze z zakresu matematyki z zastosowaniem: teorii przeksztatcen T2A_WO01

algebraicznych, réwnan rézniczkowych zwyczajnych i czastkowych oraz przeksztatcen
symbolicznych pozwalajgca na zaawansowany opis, projektowanie i eksploatacje obiektow,
urzadzen, systemow lub proceséw typowych dla mechatroniki uktadéw elektromechanicznych,
elektronicznych i robotyki

K2A_ W02 ma szczegbtowg wiedze w zakresie wytwarzania i ksztattowania wtasnosci typowych materiatow |T2A_WO01, T2A_WO02
inzynierskich, stosowanych dla potrzeb mechatroniki uktadéw elektromechanicznych,
elektronicznych i robotyki

K2A_WO03 ma szczegdtowg wiedze w zakresie materialdw oraz nowoczesnych technologii materiatowych T2A_WO05, T2A_WO07
stosowanych w elektrotechnice, mechanice oraz automatyce i robotyce
K2A_W04 ma zaawansowang wiedze z zakresu architektury systeméw i sieci komputerowych oraz T2A_WO03, T2A_WO07

systemdw operacyjnych i aplikacji sieciowych niezbedna do instalacji, obstugi i utrzymania
narzedzi informatycznych stuzacych do symulacji i projektowania elementéw, uktaddw i
systeméw mechatronicznych

K2A_WO05 ma rozszerzong i pogtebiona wiedze z zakresu automatyki i robotyki oraz programowania i T2A_WO02, T2A_WO03,
sterowania robotéw i manipulatoréw T2A_WO05

z uwzglednieniem trenddéw rozwojowych w nowoczesnym przemysle zwigzanych z
projektowaniem, wytwarzaniem, budowg i eksploatacjg urzadzen mechatronicznych

K2A_WO06 ma rozszerzong wiedze z zakresu mechaniki pozwalajgca na rozwigzywanie problemow T2A_WO02, T2A_WO03
technicznych zwigzanych z projektowaniem, konstruowaniem
i eksploatacjg urzadzen mechatronicznych

K2A_WO07 ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie budowy i eksploataciji T2A_WO03, T2A_WO04
maszyn
K2A_WO08 ma podstawowg wiedze o cyklu zycia urzadzen, obiektéw i systemdw mechatronicznych T2A_WO06
K2A_WO09 zna narzedzia do projektowania i symulacji uktadéw i systeméw mechatronicznych T2A_WO03, T2A_WO04,
T2A_WO07
K2A_W10 ma wiedze niezbedna do rozumienia spotecznych, ekonomicznych, prawnych T2A_WO08

i innych pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej oraz ich uwzglednienia w
praktyce inzynierskiej; zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujace w
przemysle wytwarzajgcym i wdrazajgcym systemy mechatroniczne

K2A W11 ma podstawowa wiedze w zakresie zarzadzania, w tym zarzadzania jakoscia, i prowadzenia T2A_WO09
dziatalnosci gospodarczej

K2A_W12 zna i rozumie rozszerzone pojecia i zasady z zakresu ochrony wlasnosci przemystowej i prawa |T2A_W10, T2A_W11
autorskiego oraz koniecznosci zarzadzania zasobami wlasnosci intelektualnej, a takze tworzenia
i rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci; potrafi korzysta¢ z zasobow informaciji
patentowej

UMIEJETNOSCI

K2A _U01 potrafi pozyskiwac informacije z literatury, baz danych i innych wtasciwie dobranych zrédet, takze |T2A_UO1
w jezyku obcym (np. angielskim), potrafi integrowaé uzyskane informacje, dokonywac ich
interpretaciji, a takze wyciggac wnioski oraz formutowac i uzasadniac opinie

K2A_U02 potrafi porozumiewac sie przy uzyciu roznych technik w srodowisku zawodowym oraz w innych | T2A_U02
Srodowiskach, takze w jezyku angielskim
K2A_U03 potrafi: przygotowac, udokumentowac i opracowac zaawansowane zagadnienia T2A_U03

charakterystyczne dla dziedziny nauk technicznych i jej dyscyplin naukowych: mechatronika,
elektrotechnika, elektronika, mechanika oraz automatyka i robotyka, w formie pisemnej, w
jezykach polskim i angielskim

K2A_U04 potrafi przygotowac i przedstawi¢ w jezyku polskim i obcym prezentacje ustng, dotyczacg T2A_U04
wybranych zagadnien z zakresu: mechatroniki, elektrotechniki, elektroniki, mechaniki oraz
automatyki i robotyki

K2A_U05 potrafi okresli¢ stan swojej wiedzy z zakresu mechatroniki oraz ma umiejetno$¢ samoksztatcenia |T2A_UO05
sie z wykorzystaniem zrédet i zasobow bibliotecznych, zrédet elektronicznych i baz danych
K2A_U06 potrafi opracowa¢ dokumentacje w jezyku polskim i jezyku obcym dotyczaca realizacji zadania | T2A_UO03, T2A_U06

inzynierskiego i przygotowac tekst zawierajgcy oméwienie wynikow realizacji tego zadania
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K2A_U07 potrafi przygotowac i przedstawi¢ prezentacje ustng w jezyku polskim i jezyku obcym T2A_UO03, T2A_U04,
poswiecong wynikom realizacji zadania inzynierskiego T2A_U06, T2A_UO07
K2A_U08 ma umiejetnosci jezykowe do porozumiewania sie, a takze czytania ze zrozumieniem kart T2A_UO06

katalogowych, not aplikacyjnych, instrukcji obstugi urzadzen mechatronicznych i narzedzi
informatycznych oraz podobnych dokumentéw, zgodne z wymaganiami okreslonymi dla
poziomu b2+ europejskiego systemu opisu ksztatcenia jezykowego

K2A_U09 potrafi postugiwac sie technikami informacyjno-komunikacyjnymi (Srodowiskami T2A_UO07
programistycznymi, symulatorami oraz narzedziami komputerowego wspomaganego
projektowania) wtasciwymi do realizacji zadan z zakresu projektowania, wytwarzania i
eksploatacji ztozonych urzadzen mechatronicznych

K2A_U10 potrafi: planowac i przeprowadzac¢ eksperymenty (realizowa¢ pomiary i symulacje T2A_U08, T2A_U09
komputerowe), wycigga¢ wnioski oraz interpretowac uzyskane wyniki w formie liczbowej i
graficznej,

K2A_Ul1 potrafi wykorzystywa¢ metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne, formutowac i T2A_UO09, T2A_U10,
testowac hipotezy zwigzane z ewentualnymi problemami inzynierskimi oraz badawczymi T2A_ U1l
pojawiajacymi sie w trakcie weryfikacji elementéw i ztozonych uktadéw mechatronicznych

K2A_U12 potrafi oceni¢ przydatnos¢ i mozliwos¢ wykorzystania nowych osiagnie¢ (technik i technologii) w |T2A_U12, T2A_U13

zakresie mechatroniki oraz dokona¢ wstepnej analizy ekonomicznej podejmowanych dziatan
inzynierskich

K2A_U13 potrafi poréwnac rozwigzania projektowe elementéw i uktadéw mechatronicznych ze wzgledu na |T2A_U10, T2A_U14
zadane kryteria uzytkowe i ekonomiczne, ergonomiczne oraz ekologiczne w zakresie recyklingu
zuzytych ukladéw, a takze dostrzegac ich aspekty pozatechniczne, w tym Srodowiskowe,
ekonomiczne i prawne

K2A Ul4 ma przygotowanie niezbedne do pracy w srodowisku przemystowym oraz zna zasady T2A_U13
bezpieczenstwa zwigzane z tg praca

K2A_U15 formutuje i uzasadnia krytyczng analize funkcjonowania istniejacych rozwiazan technicznych, T2A_U15
urzadzen, obiektow, systemow, proceséw powigzanych z mechatronika.

K2A_U16 potrafi zaproponowac usprawnienia i wprowadza¢ modyfikacje w istniejgcych rozwigzaniach T2A_U16

technicznych elementow, ukltaddw i prostych systemdéw mechatronicznych, na etapie ich analizy
i projektowania

K2A_U17 potrafi zaprojektowac ztozone zespoty mechatroniczne, w skiad ktérych wchodza: uktady T2A_U11, T2A_U17,
elektrotechniczne, elektroniczne, mechaniczne, automatyki i robotyki, narysowac ich schemat, T2A_U19
dobrac¢ elementy oraz dokona¢ montazu

K2A_U18 potrafi oceni¢ przydatno$¢ oraz dostrzec ewentualne ograniczenia metod i narzedzi stuzgcych T2A_U18
do modelowania, symulacji, analizy, czy rozwigzywania typowych dla mechatroniki zadan, oraz
wybierac i stosowaé adekwatne do stawianego problemu metody i narzedzia, zapewniajgce
optymalne dziatanie uktadéw mechatronicznych

K2A_U19 potrafi oceni¢ koszty wstepne oraz koszty szacunkowe realizowanych projektow inzynierskich, T2A_U19
zwigzanych z mechatronika

K2A_U20 potrafi zbudowaé, uruchomi¢ oraz przetestowac zaprojektowany uktad lub prosty system T2A_U15, T2A_U19
mechatroniczny

K2A_U21 Ma umiejetnosci i kompetencje do: projektowania systeméw informatycznych, w tym T2A_U18, T2A_U19

przygotowywania i testowania oprogramowania; doboru i implementacji algorytmoéw
przetwarzania sygnatow; analizy i przetwarzania obrazéw; stosowania metod sztucznej
inteligencji w mechatronice

KOMPETENCJE SPOLECZNE
K2A_KO01 ma $wiadomos$¢ poziomu swojej wiedzy i umiejetnosci; rozumie potrzebe ciagtego doksztatcania |T2A_KO01
sie zawodowego i rozwoju osobistego
K2A_KO02 ma $wiadomos$¢ waznosci oraz skutkdw dziatalnosSci inzyniera-mechatronika, rozumie T2A_K02

pozatechniczne aspekty jej wplywu na Srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za
podejmowane decyzje

K2A_K03 potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego przez siebie lub innych T2A_KO04, T2A_KO05
zadania oraz ma swiadomos¢ waznosci systematycznej pracy

K2A_K04 ma $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wlasng oraz gotowos¢ podporzadkowania sie T2A_KO03, T2A_K04,
zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspélnie profesjonalnie T2A_KO05
realizowane zadania, przestrzegajac zasad etyki zawodowej i poszanowania réznorodnosci
pogladow i kultur

K2A_KO05 potrafi dziata¢ w sposéb kreatywny i przedsiebiorczy wykorzystujgc zasady tworzenia i rozwoju | T2A_KO06
form indywidualnej przedsiebiorczosci oraz wiedze z zakresu zarzadzania i inzynierii produkcji
K2A_K06 ma Swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwtaszcza rozumie potrzebe | T2A_KO07

formutowania i przekazywania spoteczenstwu (poprzez srodki masowego przekazu) informaciji i
opinii dotyczacych osiagnie¢ z zakresu mechatroniki i innych aspektow dziatalnosci inzyniera-
mechatronika; podejmuje starania, aby przekazac takie informacje i opinie w sposéb
powszechnie zrozumialy, z uzasadnieniem réznych punktéw widzenia
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