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1. |Field of study Biomedical Engineering
2. |Faculty Faculty of Science and Technology
3. |Academic year of entry 2019/2020 (winter term)
4. |Level of qualifications/degree [first-cycle studies (in engineering)
5. |Degree profile general academic
6. [Mode of study full-time
Module: Modelling and simulation of mechatronic systems

1. Number of the ECTS credits: 5

Module code: 08-IBSI-S1-17-6-MSSM

2. Learning outcomes of the module

learning level of

code description outcomes of [competence

the programme | (scale 1-5)
k 1 przywotuje elementarng wiedze w modelowani i symulacji systeméw mechatronicznych W16 2
k 2 rozroznia elementy uktadéw sterowania Uiz 5
k 3 wyszukuje informacje w literaturze, zasobach internetowych oraz innych zZrédtach uos 5
k 4 wybiera wtasciwe narzedzia do przeprowadzenia symulacji i modelowania obiektéw mechatronicznych uo9 2
k 5 stosuje zdobytg wiedze do rozwigzania problemu sterowania, uzasadnia uzyskane wyniki i wycigga z nich wnioski u10 2
k 6 adoptuje aktualne standardy stosowane w mechatronice do nowych zadan u20 2

3. Module description

Description

swojej wiedzy i umiejetnosci w dziatalnosci zawodowej oraz umiejetnos¢ kreatywnego myslenia.

Materiat modutu Modelowanie i symulacja systeméw mechatronicznych wymaga poznania i zrozumienia podstaw teoretycznych zwigzanych z dziedzing
jaka jest mechatronika oraz nabycia praktycznych umiejetnosci postugiwaniem sie wiedzg w zakresie technik sterowania elektrycznego,
pneumatycznego, hydraulicznego i cyfrowego oraz wiedzy zwigzanej z sensoryka i technikami regulacji. Przyswojenie i zrozumienie podstawowych poje¢
zwigzanych z przedmiotem, nabycie umiejetnosci kojarzenia oraz zastosowania omawianych zagadnien to podstawowa wiedza jakg powinien posigs¢
uczestnik modutu. Umiejetnos$¢ zdobyte w ramach modutu utrwalajg cechy efektywnego i szybkiego odszukiwania informacji w literaturze i Zrédtach
elektronicznych. Praktyczne zdolnosci nabywa sie poprzez samodzielne i grupowe wykonanie postawionych na zajeciach zadaniach zwigzanych z
modelowaniem i symulacja systeméw sterowania. Studiowanie modutu wymaga inzynierskiego podejscia do problemu, czyli praktyczne wykorzystywanie

Prerequisites

Realizacja efektéw ksztatlcenia modutéw wprowadzenia do mechatroniki, automatyki i robotyki, metrologii, sterownikéw programowalnych.




V University of Silesia in Katowice

4. Assessment of the learning outcomes of the module

learning outcomes of the

code type description module
k w1 kolokwium pisemne W ramach modutu zostang zrealizowane dwa kolokwium w ramach ktorych zostanie k 1,k 2,k 3,k 4,k 5,k 6
sprawdzona wiedza z zrealizowanych wczes$niej éwiczeh oraz materiatu teoretycznego
k_w_2 projekt W ramach modutu zostang zrealizowane przez studenta dwa krétkie projekty. Projekty k 1,k 2,k 3,k 4,k 5k 6
dotyczy¢ beda systemdw sterowania pneumatycznego i elektrycznego.
k w_3 burza mézgow Wykonanie zadania polegajacego na rozwiazaniu problemu technicznego w grupie 3-4 k 1,k 2,k 3,k 4,k 5,k 6

osobowej w ramach burzy m6zgow.

5. Forms of teaching

form of teaching

required hours of student's own work

assessment of the

code type description (including teaching methods) 2;’;1" obuerrs description 2;’21 obuerrs, Ieacr)l;ltr;]ge ﬁ;ﬁﬂﬂes
k fs 1 lecture Wyktad wprowadzajgcy do zrozumienia 15 Praca, ze wskazang literaturg, obejmujgca 10 kw1l kw3
najwazniejszych zagadnien z modelowania samodzielne przyswojenie wiedzy odnosnie
(tworzenia i modyfikacji obiektow za pomoca wskazanych zagadnien podstawowych.
specjalizowanego oprogramowania) oraz
symulacji (przyblizonego odtwarzania zjawisk
lub zachowania danego obiektu za pomoca
jego modelu) elementow sterowania
elektrycznego, pneumatycznego,
hydraulicznego i cyfrowego.
k fs 2 laboratory classes Prowadzacy wspdlnie ze studentami 30 Student zobowigzany jest by¢ 70 kw1l kw2 kw3

wykonuje ¢wiczenia na oprogramowaniu
komputerowym do symulacji uktadéw
sterowania w oparciu o wiedze przekazang
na wyktadach. Studenci wykonujg ¢wiczenia
pod nadzorem prowadzgcego.

przygotowanym z wiedzy teoretycznej na
podstawie wykladéw i wskazanej literatury,
do kazdych zaje¢ ¢wiczeniowych.

Projekt: Student samodzielnie wykonuje
zadania projektowe z wykorzystaniem
oprogramowania symulujacego systemy
sterowania, regulacji lub kinematyki i
wytrzymatosci ukladéw mechanicznych.
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