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1. |Nazwa kierunku inzynieria biomedyczna
2. |Cykl rozpoczecia 2018/2019 (semestr letni)
3. |Poziom ksztatcenia studia drugiego stopnia (inzynierskie)
4. |Profil ksztatcenia ogolnoakademicki
5. |Forma prowadzenia studiow stacjonarna
Modut ksztatcenia: Systemy sterowania

Kod modutu: 08-IBMS-S2-18-3-SS

1. Liczba punktéw ECTS: 3

2. Zaktadane efekty ksztatcenia modutu

efekty stopien
kod opis ksztatcenia realizacji
kierunku (skala 1-5)
k 1 Zna podstawy projektowania, konfiguracji i programowania systeméw sterowania z wykorzystaniem mikrokontroleréw oraz W10 4
podstawy implementacji sensoréw i efektorow w uktadzie sterownika.
k 2 Ma podstawowg wiedze niezbedna do zaimplementowania interfejsu komunikacyjnego w uktadzie sterownika, w szczegélnosci  |wW11 3
sterownika na bazie mikrokontrolera.
k 3 Potrafi postugiwac sie dokumentacjg techniczng w zakresie komponentow elektronicznych oraz mechanicznych. Umie uo1 5
pozyskiwac¢ informacje i dane o sktadowych systemu sterowania w szczegoélnosci z wykorzystaniem mikrokontrolera.
k 4 Potrafi sporzadzi¢ dokumentacje techniczng z realizowanych zadan z uwzglednieniem schematdéw i archiwizacji kodu uo3 4
zrédtowego opracowanego oprogramowania dla sterownika.
k 5 Potrafi budowaé zlozong konstrukcje mechatroniczng w szczegolnosci pod katem integracji systemu sterowania z konstrukcja uz2s5 3
mechaniczng. Potrafi dostosowac¢ sktadowe systemu sterowania pod katem wysokiej efektywnosci budowanej konstrukgciji.
k 6 Potrafi pracowaé w zespole i realizowac przydzielone zadania. K03 2

3. Opis modutu

Opis

Efekty ksztatlcenia modutu zwigzane sg z praktyczng implementacjg programowalnego systemu sterowania ze ztozong konstrukcjg mechatroniczna. W
tym kontekscie studenci bazujac na standardowych komponentach elektronicznych i elektromechanicznych realizujg system sterowania. Gtéwnym
elementem systemu sterowania jest mikrokontroler, w ktérym zostang zaimplementowane funkcje przetwarzania sygnatéw sensorowych jak rowniez
sterowanie elementami wykonawczymi. Regutly sterowania realizowane bedg jako oprogramowanie wbudowane tworzonego ztozonego systemu
mechatronicznego. Zdefiniowane zostang warunki brzegowe dla reguly sterowania uktadem. Studenci zapoznajg sie z kluczowa rolg obwodéw zasilania
w kontekscie stabilnej pracy catego systemu. Zaprezentowane zostang praktyczne aspekty implementacji sensoréw w konstrukcjach mechanicznych.
Studenci zapoznajg sie z zasadami sterowania hapedami i elementami wykonawczymi. Oméwione zostanie zapotrzebowanie energetyczne
poszczegolnych sktadowych systemu sterowania pod katem doboru Zrédfa zasilania dla konstrukcji mechatronicznych. Studenci zapoznajg sie z
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zasadami realizacji instalaciji elektrycznej w uktadach mechanicznych. W ramach modutu zostanie réwniez zaimplementowany w systemie sterowania
interfejs komunikacyjny, ktéry pozwoli na wymiane danych z zewnetrznym systemem informatycznym.

Wymagania wstepne

Podstawy programowania, podstawy elektroniki i elektrotechniki.

4. Sposoby weryfikacji efektéw ksztatcenia modutu

kod nazwa (typ) opis efekty ksztatcenia modutu
k w1 Egzamin Na zakonczenie modutu student przystepuje do egzaminu pisemnego w formie pytan k 1,k 2,k 3
opisowych lub testowych.
k w2 Kolokwium Okresowe sprawdzanie wiedzy teoretycznej na zajeciach laboratoryjnych. k 1,k 2,k 4
k w 3 Projekt Realizacja systemu sterowania konstrukcji mechanicznej wraz z zaprogramowaniem k 1,k 2,k 3,k 4,k 5,k 6

mikrokontrolera w celu uzyskania zatozonych funkcjonalnosci.

5. Rodzaje prowadzonych zaje¢

rodzaj prowadzonych zajeé

praca wlasna studenta

sposoby weryfikacji

kod opis (z uwzglednieniem metod liczba . liczba - ;
efektow ksztatcenia
hazwa dydaktycznych) godzin opis godzin
k fs 1 wyktad Przedstawienie tresci modutu z 15 Samodzielne studiowanie tematyki wyktadu 15 k w1
wykorzystaniem srodkoéw audiowizualnych. oraz zadanej literatury.
k fs 2 laboratorium Studenci wykorzystuja przygotowane 30 Samodzielne przygotowanie sie do 30 kw2 kw3

komponenty i moduty elektroniczne oraz
integruja je z wczesniej opracowang
konstrukcja mechaniczng a nastepnie w
Srodowisku do programowania
mikrokontroleréw tworza regute sterowania
dla ukfadu.

laboratorium.

Zapoznanie sie z tematyka projektu oraz
wykonanie projektu w zespole
kilkuosobowym a nastepnie przygotowanie
sprawozdania ze zrealizowanych prac.
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