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Zatgcznik nr 2

1. |Nazwa kierunku inzynieria biomedyczna

2. |Cykl rozpoczecia 2018/2019 (semestr letni)

3. |Poziom ksztatcenia studia drugiego stopnia (inzynierskie)
4. |Profil ksztatcenia ogolnoakademicki

5. |Forma prowadzenia studiow stacjonarna

Modut ksztatcenia: Projektowanie robotow funkcyjnych

1. Liczba punktéw ECTS: 4

Kod modutu: 08-1B-S2-18-1-PRF

2. Zaktadane efekty ksztatcenia modutu

efekty stopien

kod opis ksztatcenia realizaciji

kierunku (skala 1-5)
k 1 Wie w jaki sposob nalezy wykonaé zadania proste oraz zadania odwrotne kinematyki manipulatoréw wo1 4
k 2 Ma wiedze jak dokonac¢ systematyki robotéw przemystowych oraz manipulatoréw, okresli¢ stopnie swobody, rodzaje potaczen w02 4
k 3 Zna problematyke budowy, konfiguracji oraz proces projektowania manipulatoréw W05 5
k_4 Korzystajac z oprogramowania Solidworks projektuje elementy robotow, wykonuje ztozenia uos 5
k 5 Planuje prace projektowe, ocenia ryzyko, tworzy dokumentacje projektu na kazdym jego etapie uo3 4

3. Opis modutu

Opis

oraz umiejetnosci pracy w grupie.

Celem zaje¢ prowadzonych w ramach modutu jest zapoznanie studentéw z teoretycznymi i praktycznymi aspektami projektowania robotéw
przeznaczonych do wykonywania okreslonych zadan. Studenci poznajg podstawowe pojecia zwigzane z manipulatorami i robotami oraz elementami
odpowiedzialnymi za aktywowanie uktadu ruchu. Zaprezentowane zostang analizy uktadéw wsp6trzednych robotéw, zasady obrotéw oraz kinematyki
prostej i odwrotnej. Przekazane zostang informacje dotyczace kolejnych etapOw procesu projektowania, a takze probleméw z ktérymi musza zmierzy¢
sie konstruktorzy. W ramach czesci praktycznej studenci realizowac beda projekty wtasnych robotéw funkcyjnych. Dokonajg zaplanowania modelu
manipulatora i procesu wytwarzania. Podczas zaje¢ studenci wykonaja projekty elementarnych czesci robotow w taki sposéb, aby mozliwe byto ich
zlozenie i uruchomienie. Realizowana w ramach zaje¢ praca whlasna studenta ma by¢ podstawa do realizacji potrzeby samorozwoju, twérczego myslenia

Wymagania wstepne Umiejetnos¢ korzystania z podstawowych funkcji komputera, podstawowa znajomos¢ oprogramowania Solidworks.
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4. Sposoby weryfikacji efektéw ksztatcenia modutu

kod nazwa (typ) opis efekty ksztatcenia modutu
k w1 sprawozdanie Opracowanie sprawozdan dokumentujgcych przebieg ¢wiczen laboratoryjnych. Student k 1,k 2,k 3,k 4,k 5
zobowigzany jest zaprezentowac efekty pracy wlasnej poprzez realizacje czesci teoretycznej
zadanego zagadnienia oraz wykonania czesci praktycznej
k w2 kolokwium Zaliczenie kolokwium w postaci opisowej lub testu obejmujacego zagadnienia realizowane k 1,k 2,k 3
podczas zajec
k w 3 egzamin Zaliczenie egzaminu w postaci opisowej lub testu obejmujacego zagadnienia realizowane k 1,k 2,k 3

przez caly semestr podczas ¢wiczen

5. Rodzaje prowadzonych zaje¢

rodzaj prowadzonych zajeé

praca wiasna studenta

sposoby weryfikacji

kod opis (z uwzglednieniem metod liczba . liczba ” :
efektow ksztatcenia
hazwa dydaktycznych) godzin opis godzin
k fs 1 wyktad Zapoznanie studenta z teoretycznymi 15 Biezace przyswajanie materiatu 15 kw1l kw2
aspektami, wprowadzajgcymi do zaje¢ udostepnianego przez prowadzacego.
praktycznych.
k fs 2 laboratorium Whprowadzanie do praktycznych aspektow 30 Biezace przygotowywanie sie do zajec 30 kw1, kw2
dziedziny modutu. Przekazanie zadan do poprzez zapoznanie z udostepnianymi
wykonania z objasnieniem problemow. materiatami teoretycznymi. Rozwigzywanie
Wspieranie studentéw w realizacji zadan. zadan praktycznych przekazanych przez
prowadzacego zajecia.
Przygotowanie materiatéw oraz opracowanie
sprawozdan dokumentujgcych przebieg
éwiczen laboratoryjnych.
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