V University of Silesia in Katowice
Faculty of Computer Science and Materials Science

Attachment no. 2

1. |Field of study Mechatronics
2. |Academic year of entry 2017/2018 (winter term), 2018/2019 (winter term)
3. |Level of qualifications/degree |[first-cycle studies (in engineering)
4. |Degree profile general academic
5. |Mode of study full-time
Module: Introduction to mechatronics

1. Number of the ECTS credits: 4

Module code: BO7

2. Learning outcomes of the module

code

description

learning
outcomes of
the programme

level of
competence
(scale 1-5)

BO7_1

Ma podstawowg wiedze z zakresu mechatroniki.

K_KO1
K_K04
K_U1l
K_U12
K_U13
K_U22
K_W06
K_WO07
K_W14
K_W15
K_W16
K_W17

=

BO7_2

Ma podstawowg wiedze z zakresu systemdw mechatronicznych - umie dokonac ich klasyfikacji i ogdlnej charakterystyki, zna
zasady projektowania systemow mechatronicznych i technologie uzyte do ich wytwarzania, umie przytoczy¢ przyktadowe
zastosowania, zna pojecia systeméw MEMS i NEMS.

K_KO1
K_K04
K_U11
K_U12
K_U13
K_U22
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K_WO06
K_WO07
K_W14
K_W15
K_W16
K_W17

B0O7_3

Umie dokona¢ klasyfikacji czujnikbw oraz scharakteryzowac zjawiska i procesy fizyczne zachodzace podczas pracy czujnikow.

K_KO1
K_K04
K_U1l
K_U12
K_U13
K_U22
K_W06
K_WO07
K_W14
K_W15
K_W16
K_W17

BO7 4

Zna pojecie aktora i umie dokonac ich charakterystyki na wybranych przyktadach.

K_KO1
K_K04
K_U1l
K_U12
K_U13
K_U22
K_W06
K_WO07
K_W14
K_W15
K_W16
K_W17

BO7 5

Ma podstawowa wiedze na temat wspotczesnych robotéw przemystowych, ich klasyfikacji, budowy i zastosowan.

K_KO1
K_K04
K_U11
K_U12
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K_U13
K_U22
K_W06
K_WO07
K_W14
K_W15
K_W16
K_W17

BO7_6

Swobodnie porusza sie w Srodowisku LabView.

K_KO1
K_K04
K_U11
K_U12
K_U13
K_U22
K_W06
K_WO07
K_W14
K_W15
K_W16
K_W17

BO7_7

Tworzy oprogramowanie graficzne zorientowane na zarzgdzanie systemem kontrolno — sterujgcym prostych ukladow
mechatronicznych.

K_KO1
K_K04
K_U11
K_U12
K_U13
K_U22
K_W06
K_WO07
K_W14
K_W15
K_W16
K_W17
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3. Module description

Description

Celem zajec jest zapoznanie studentéw z podstawowymi wiadomosciami dotyczacymi mechatroniki. Studenci zapoznajg sie z definicjg mechatroniki,
urzadzenia mechatronicznego, mechatronizajcji. Omoéwione zostang podobienstwa systemoéw mechatronicznych do zywych organizméw. Studenci
zapoznani zostang ze sposobem klasyfikacji ukladéw mechatronicznych, a takze ogélnymi zasadami projektowania tego typu systeméw. Konczac
niniejszy modut zna¢ beda pojecia klasycznego systemu mechatronicznego, a takze systeméw MEMS i NEMS — bedg umieli je ogdlnie
scharakteryzowac¢, omowic technologie wytwarzania i podac przyktady zastosowan. W trakcie trwania wykladow studenci zapoznaja sie réwniez z
zasadami klasyfikacji czujnikow oraz zjawiskami i procesami fizycznymi wystepujgcymi podczas ich pracy. Poznajg pojecie nastawnika (na przyktadzie
miedzy innymi mikroprzetacznikéw, mikrozaworéw). Oméwione zostang rowniez wspotczesne roboty przemystowe. W drugiej czesci wyktadéw studenci
zapoznaja sie ze srodowiskiem LabView, ktére stanowi wazne narzedzie w programowaniu urzagdzen mechatronicznych. W ramach tej czesci wyktadow
omowione zostang nastepujgce zagadnienia:

« struktura programu LabView: kontrolki, wskazniki, state i typy danych,

« operacje arytmetyczne w LabView,

 programowanie strukturalne,

 programowanie sekwencyjne (stosowanie konstrukcji typu petle, instrukcje warunkowe, rejestry przesuwne),

« tworzenie wektoréw, macierzy i klastrow,

* operacje na plikach,

« wspolpraca LabView z hardware 'm.

Prerequisites

fizyka, matematyka, elementy informatyki z zakresu szkoty Sredniej (w tym praca w srodowisku Windows).

4. Assessment of the learning outcomes of the module

A learning outcomes of the
code type description module
BO7 w_1 Egzamin Egzamin pisemny; zawierajacy pytania otwarte i zamkniete - Student uzyskuje zaliczenie B0O7_1, BO7_2, B07_3,
egzaminu gdy uzyska 50% punktéw +1 punkt. B07_4,B07_5
BO7_w_2 Kolokwium Kolokwium sprawdzajace stopien opanowania wiadomosci dotyczgacych programowania w B0O7_3, BO7_4, BO7_6, B07_7
Srodowisku LabView.
B0O7 w_3 Zaliczenie éwiczen laboratoryjnych |Prawidtowe wykonanie kolejnych ¢wiczen i przygotowanie sprawozdan pisemnych. B07_3, BO7_4, B07_6, B07_7
5. Forms of teaching
form of teaching required hours of student's own work assessment of the
code L ) ) . number L number | learning outcomes
type description (including teaching methods) of hours description of hours of the module
B0O7_fs_1 lecture Wykitad z prezentacjg wizualna. 30 Przygotowanie sie do egzaminu. 30 BO7_w_1
BO7_fs_2 laboratory classes Wykonanie ¢wiczen zgodnie z instrukcjg 30 Przygotowanie sie do zajec laboratoryjnych; 30 B07_w_2, B07_w_3
przygotowang przez prowadzacych. przygotowanie sprawozdan z éwiczen.
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