V Uniwersytet Slaski w Katowicach
Wydziat Informatyki i Nauki o Materiatach

Zatgcznik nr 2

1. |Nazwa kierunku inzynieria biomedyczna
2. |Cykl rozpoczecia 2015/2016 (semestr letni)
3. |Poziom ksztatcenia studia drugiego stopnia (inzynierskie)
4. |Profil ksztatcenia ogolnoakademicki
5. |Forma prowadzenia studiow stacjonarna
Modut ksztatcenia: Inzynieria rehabilitacji ruchowej

1. Liczba punktéw ECTS: 2

Kod modutu: 08-IBIM-S2-IRR

2. Zaktadane efekty ksztatcenia modutu

efekty stopien
kod opis ksztatcenia realizacji
kierunku (skala 1-5)

k 1 identyfikuje metody w zakresie inzynierii rehabilitacji ruchowej W05 3
k 2 demonstruje wiedze z zakresu stosowania sprzetu wspomagajacego funkcje uszkodzonych konczyn w14 2
k 3 opisuje metody w zakresie projektowania i wytwarzania urzagdzen wspomagajgcych zaburzone funkcje ruchowe W16 4
k 4 proponuje urzadzenia techniczne wspomagajace utracone funkcje ruchowe uis 2
k 5 wyjasnia koncepcje projektowg urzgdzenia wspomagajgcego utracone funkcje ruchowe ui1s 2
k 6 szacuje parametry techniczne urzgdzenia wspomagajgcego dla danego schorzenia narzadu ruchu u20 2
k 7 poddaje krytycznej analizie spos6b dziatania urzgdzenia rehabilitacyjnego u21 2
k 8 potrafi zaproponowac ulepszenie istniejgcego urzadzenia rehabilitacyjnego u22 2
k 9 rozwigzuje dylematy natury etycznej K07 1

3. Opis modutu

Opis

Inzynieria rehabilitacji ruchowej jest dziedzing, zajmujaca sie wykorzystaniem osiggnieé¢ techniki w rehabilitacji oséb niepetnosprawnych. Obejmuje
szereg zagadnien gtéwnie z zakresu biomechaniki, protetyki i propedeutyki nauk medycznych. Zajmuje sie opisem struktur i czynnos$ci ciata pod katem
biomechaniki, ze szczegdlnym uwzglednieniem budowy uktadu ruchu cztowieka oraz uktadu miesniowo-szkieletowego, sercowo-naczyniowego oraz
oddechowego. W ramach modutu studentowi zostanie przedstawiona wiedza dotyczaca nastepujacych zagadnien: inzynieria biomedyczna w
rehabilitacji. Systematyka inzynierii rehabilitacyjnej. Analiza, ocena ruchu i chodu czlowieka. Zaopatrzenie ortotyczne konczyn dolnych i gérnych (ortozy,
protezy) oraz kregostupa. Nowoczesne techniki wspomagania funkcji uszkodzonych koniczyn — bioprotezy, funkcjonalna stymulacja elektryczna — aparaty
stymulacyjne. Wozki inwalidzkie. Wprowadzenie do medycyny fizykalnej. Mechanoterapia (opatrunki unieruchamiajgce, wyciagi, aparaty rehabilitacyjne,
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obuwie ortopedyczne). Balneoterapia.

Znajomosc¢ jezyka angielskiego na poziomie umozliwiajacym zrozumienie tresci artykutdw naukowych z zakresu inzynierii rehabilitacji ruchowej; obstuga
komputera; umiejetnosé przygotowywania sprawozdan i przygotowywania prezentacji multimedialnych.

Wymagania wstepne

4. Sposoby weryfikacji efektéw ksztatcenia modutu
kod nazwa (typ) opis

efekty ksztatcenia modutu

k w1 Burza mézgoéw W ramach modutu zostanie przeprowadzona burza mézgéw polegajgca na rozwigzaniu przez |k 1,k 2,k 5,k 6,k 7,k 8,
studenta problemu dotyczacego rehabilitacji w zakresie ortopedycznym postawionego przez |k 9
prowadzacego. Sposob przeprowadzenia burzy mézgéw bedzie polega¢ na dyskusji studenta
Z prowadzacym.

k w2 Projekt W ramach modutu zostanie zrealizowany samodzielnie przez studenta projekt polegajacy na |k _2, k_3, k_4, k_5,k_6, k_7

opracowaniu modelu przedmiotu rehabilitacyjnego stuzgacego do usprawnienia dziatania w

zakresie ortopedycznym.

5. Rodzaje prowadzonych zajeé¢

kod

rodzaj prowadzonych zaje¢

praca wiasna studenta

sposoby weryfikacji

nazwa opis (z uwzglednieniem metod Iiczbg opis Iiczbg efektow ksztatcenia
dydaktycznych) godzin godzin
k fs_1 wyktad Wyktad wprowadzajgcy do zrozumienia 15 Praca ze wskazana literaturg obejmujgca 10 kw1 kw2
najwazniejszych zagadnien z inzynierii samodzielne przyswojenie wiedzy odnosnie
rehabilitacji ruchowej. Omawiajacy takie wskazanych zagadnien podstawowych.
zagadnienia jak: okresSlenie miejsca
rehabilitacji w inzynierii biomedycznej;
przedstawienie sprzetu umozliwiajgcego
pionizacje i chéd oséb niepetnosprawnych;
zagadnie dotyczace rehabilitacji
wykorzystujgcej funkcjonalng stymulacje
elektrycznag; przedstawienie uktadow
wspomagajacych ruch uktadu nosnego
cztowieka.
k fs 2 laboratorium Prowadzacy wspdlnie ze studentami 15 Student zobowiagzany jest by¢ 20 kwlkw?2
wykonuje ¢wiczenia laboratoryjne w oparciu przygotowanym z wiedzy teoretycznej na
0 wiedze przekazang na wyktadach. podstawie wykladéw i wskazanej literatury,
Studenci indywidualnie wykonujg ¢wiczenia do kazdych zajec ¢wiczeniowych. Student
pod nadzorem prowadzacego. samodzielnie wykonuje projekt z
wykorzystaniem komputera i
oprogramowania wspomagajacego, a
nastepnie przygotowuje w formie
elektronicznej sprawozdanie z wykonania
projektu.
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