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Nazwa kierunku

inzynieria biomedyczna

Wydziat

Wydziat Nauk Scistych i Technicznych

Cykl rozpoczecia

2022/2023 (semestr letni)

Poziom ksztalcenia

studia drugiego stopnia (inzynierskie)

Profil ksztalcenia

ogolnoakademicki

olo|s|wvik

Forma prowadzenia studiow stacjonarna

Modut ksztatcenia:

Symulacja procesow mechanicznych

1. Liczba punktéw ECTS: 3

Kod modutu: 08-IBMS-S2-18-2-SPM

2. Zaktadane efekty uczenia sie modutu

stopien
kod opis efekty uczenia | realizacji
sie kierunku (skala 1-5)
k 1 Zna teorie dynamiki maszyn manipulacyjnych i ma swiadomos$¢ jak nalezy okreslac sity dziatajgce na cztony manipulatora. w02 4
k 2 Tworzy ztozenia elementarnych czesci robotéw dobierajgc wigzania zgodne z zasadami kinematyki, przy uzyciu programu uos 5
Solidworks.
k 3 Korzystajac z oprogramowania inzynierskiego symuluje zasady ruchu maszyny manipulacyjnej pod dziataniem sit, kontaktéw, U1l 5
napeddéw lub sprezyn tworzac animacje.
k 4 Dokonuje analizy sit, mocy, predkosci i innych parametrow niezbednych do uruchomienia uktadu robotycznego lub zjawiska u21 4
mechanicznego, zgodnie z przyjetymi w projekcie zatozeniami.
k 5 Planuje prace projektowe, ocenia ryzyko, tworzy dokumentacje projektu na kazdym jego etapie. uo3 4
u27 5

3. Opis modutu

Opis

Celem zaje¢ prowadzonych w ramach modulu jest zapoznanie studentéw z teoretycznymi i praktycznymi aspektami dynamiki robotéw i manipulatoréw.

Studenci zapoznani zostang z pojeciami zwigzanymi z dynamikg maszyn manipulacyjnych, zasadami ruchu maszyn pod dziataniem sit oraz

wyréwnowazeniem manipulatorow. Gtéwnym narzedziem pracy bedzie oprogramowanie Solidworks z modutem Motion. W czesci praktycznej studenci
wykonywac bedag animacje prezentujgce symulacje ruchu manipulatoréw pod wptywem sit, kontaktow, napedow lub innych czynnikéw o konkretnych
parametrach. Dokonajg analizy uzyskanych wynikéw, poznajg prawidtowe zasady doboru uktadéw napedowych. Podczas zaje¢ studenci dobiera¢ beda
rodzaje materialtdbw do odpowiednich elementow, tak by w jak najlepszym stopniu odtworzy¢ oczekiwane warunki pracy uktadow.

Wymagania wstepne
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4. Sposoby weryfikacji efektéw uczenia sie modutu

kod nazwa (typ) opis efekty uczenia sie modutu
k w1 Sprawozdanie Opracowanie sprawozdan dokumentujgcych przebieg ¢wiczen laboratoryjnych. Student k 1,k 2,k 3,k 4,k 5
zobowigzany jest zaprezentowac efekty pracy wlasnej poprzez realizacje czesci teoretycznej
zadanego zagadnienia oraz wykonania czesci praktycznej.
k w2 Kolokwium Zaliczenie kolokwium w postaci opisowej lub testu obejmujacego zagadnienia realizowane k 1,k 2,k 3
podczas zajec.
k w_3 Egzamin Zaliczenie egzaminu w postaci opisowej lub testu obejmujacego zagadnienia realizowane k 1,k 2,k 3

przez caly semestr podczas ¢wiczen.

5. Rodzaje prowadzonych zaje¢

rodzaj prowadzonych zajeé

praca wlasna studenta

sposoby weryfikacji

kod opis (z uwzglednieniem metod liczba i liczba 5 o o
efektéw uczenia si
hazwa dydaktycznych) godzin opis godzin ¢
k fs 1 wyktad Zapoznanie studenta z teoretycznymi 15 Biezace przyswajanie materiatu 15 kw1l kw2 kw3
aspektami, wprowadzajacymi do zajeé udostepnianego przez prowadzacego.
praktycznych.
k fs 2 laboratorium Whprowadzanie do praktycznych aspektow 30 Biezace przygotowywanie sie do zajec 30 kw1, kw2

dziedziny modutu. Przekazanie zadan do
wykonania z objasnieniem problemow.
Wspieranie studentéw w realizacji zadan.

poprzez zapoznanie z udostepnianymi
materialami teoretycznymi. Rozwigzywanie
zadan praktycznych przekazanych przez
prowadzacego zajecia.

Przygotowanie materiatéw oraz opracowanie
sprawozdan dokumentujgcych przebieg

¢wiczen laboratoryjnych.
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