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Forma prowadzenia studiow stacjonarna

Modut ksztatcenia:

Modelowanie i symulacja systemow mechatronicznych

1. Liczba punktéw ECTS: 5

Kod modutu: 08-IBSI-S1-17-6-MSSM

2. Zaktadane efekty uczenia sie modutu

stopien
kod opis efekty uczenia | realizacji
sie kierunku (skala 1-5)
k 1 posiada wiedze z modelowania i symulacji systeméw mechatronicznych w08 5
k 2 rozroznia elementy uktadéw sterowania Uiz 5
k 3 wybiera wtasciwe narzedzia do przeprowadzenia symulacji i modelowania obiektéw mechatronicznych u27 4
k 4 stosuje zdobytg wiedze do rozwigzywania problemu sterowania, uzasadnia uzyskane wyniki i wycigga z nich wnioski u21 3

3. Opis modutu

Opis

Materiat modutu Modelowanie i symulacja systeméw mechatronicznych wymaga poznania i zrozumienia podstaw teoretycznych zwigzanych z dziedzing
jaka jest mechatronika oraz nabycia praktycznych umiejetnosci postugiwaniem sie wiedzg w zakresie technik sterowania elektrycznego,
pneumatycznego, hydraulicznego i cyfrowego oraz wiedzy zwigzanej z sensoryka i technikami regulacji. Przyswojenie i zrozumienie podstawowych poje¢
zwigzanych z przedmiotem, nabycie umiejetnosci kojarzenia oraz zastosowania omawianych zagadnien to podstawowa wiedza jakg powinien posigs¢
uczestnik modutu. Umiejetnos$¢ zdobyte w ramach modutu utrwalajg cechy efektywnego i szybkiego odszukiwania informacji w literaturze i Zrédtach
elektronicznych. Praktyczne zdolnosci nabywa sie poprzez samodzielne i grupowe wykonanie postawionych na zajeciach zadaniach zwigzanych z
modelowaniem i symulacja systeméw sterowania. Studiowanie modutu wymaga inzynierskiego podejscia do problemu, czyli praktyczne wykorzystywanie

swojej wiedzy i umiejetnosci w dziatalnosci zawodowej oraz umiejetnos¢ kreatywnego myslenia.

Wymagania wstepne

4. Sposoby weryfikacji efektéw uczenia sie modutu

kod

nazwa (typ) opis

efekty uczenia sie modutu

kw1l kolokwium W ramach modutu przeprowadzone zostanie kolokwium, ktérego zadaniem bedzie

k 1,k 2,k 3,k 4
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sprawdzenie wiedzy z realizowanych wczesniej ¢wiczen oraz materiatu teoretycznego

k_ w_2 projekt W ramach modutu zostang zrealizowane przez studenta dwa krétkie projekty. Projekty k 1,k 2,k 3,k 4
dotyczy¢ bedg systemow sterowania pneumatycznego i elektrycznego.
k w 3 egzamin Egzamin w postaci opisowej lub testu obejmujgcego zagadnienia realizowane przez caly k 1,k 2,k 3,k 4

wyktadow

semestr w trakcie zaje¢ laboratoryjnych oraz z zakresu wiedzy przekazanej w trakcie

5. Rodzaje prowadzonych zaje¢

kod

rodzaj prowadzonych zajeé

praca wlasna studenta

nazwa

opis (z uwzglednieniem metod
dydaktycznych)

liczba
godzin

opis

liczba
godzin

sposoby weryfikacji
efektéw uczenia sie

k fs 1

wykiad

Wyktad wprowadzajacy do zrozumienia
najwazniejszych zagadnien z modelowania
(tworzenia i modyfikacji obiektow za pomoca
specjalizowanego oprogramowania) oraz
symulacji (przyblizonego odtwarzania zjawisk
lub zachowania danego obiektu za pomoca
jego modelu) elementow sterowania
elektrycznego, pneumatycznego,
hydraulicznego i cyfrowego.

15

Praca, ze wskazanag literaturg, obejmujgca
samodzielne przyswojenie wiedzy odnosnie
wskazanych zagadnien podstawowych.

10

kwlkw3

k fs 2

laboratorium

Prowadzacy wspélnie ze studentami
wykonuje ¢wiczenia na oprogramowaniu
komputerowym do symulacji uktadéw
sterowania w oparciu o wiedze przekazang
na wyktadach. Studenci wykonujg ¢wiczenia
pod nadzorem prowadzgcego.

30

Student zobowigzany jest by¢
przygotowanym z wiedzy teoretycznej na
podstawie wyktadéw i wskazanej literatury,
do kazdych zaje¢ ¢wiczeniowych.

Projekt: Student samodzielnie wykonuje
zadania projektowe z wykorzystaniem
oprogramowania symulujacego systemy
sterowania, regulacji lub kinematyki i
wytrzymatosci ukladéw mechanicznych.

70

kw1l kw2 kw3

212




