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Forma prowadzenia studiow stacjonarna

Modut ksztatcenia:

Podstawy automatyki i sterowania

1. Liczba punktéw ECTS: 3

Kod modutu: 08-IB-S1-17-4-PAS

2. Zaktadane efekty uczenia sie modutu

stopien

kod opis efekty uczenia| realizacji

sie kierunku (skala 1-5)
k 1 wyodrebnia informacje z literatury specjalistycznej, not katalogowych, Internetu oraz innych zrédet uo1 5
k 2 Ma wiedze z zakresu sensoryki, metrologii. W08 3
k 3 Ma wiedze z zakresu regulacji i sterowania, programowalnych systeméw sterowania oraz robotyki W16 2
k 4 rozwigzuje zadania inzynierskie z uktadéw automatyki u24 5
k 5 uzasadnia uzyskane wyniki i wycigga z nich wnioski uo1 4
k 6 identyfikuje typowe rozwigzania z automatyki i robotyki: sensory, ukltady oraz metody regulacji i sterowania itp. u20 3

3. Opis modutu

Opis

Opanowanie materiatu z modutu Podstawy automatyki i sterowania wymaga przyswojenia i zrozumienia definicji oraz metodologii z zakresu przedmiotu.
Automatyka jest dziedzing interdyscyplinarna, wiec wymaga kojarzenia informacji zdobytych w trakcie wczesniejszej edukacji. Umiejetnosci praktyczne

naby¢ mozna poprzez analize przyktadéw, samodzielne rozwigzywanie zadan oraz opracowanie wynikow uzyskanych z

pomiaréw uktadoéw

rzeczywistych lub symulowanych numerycznie. Studiowanie modutu wymaga inzynierskiego zastosowania wiedzy teoretycznej do praktycznych aplikaciji

sterowania automatycznego oraz zweryfikowania uzyskanych wynikéw.

Wymagania wstepne

4. Sposoby weryfikacji efektéw uczenia sie modutu

kod

nazwa (typ) opis

efekty uczenia sie modutu

k w1 Projekt

W ramach modutu zostanie zrealizowany co najmniej jeden projekt na podstawie wytycznych

k 2,k 4,k 5k 6
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symulatoréw komputerowych.

otrzymanych od prowadzgcego zajecia. Projekt dotyczyt bedzie praktycznego wykorzystania
wiedzy i umiejetnosci z zakresu sterowania realizowany z wykorzystaniem sterownikéw lub

k w2 Kolokwium W ramach modutu zostanie zrealizowane co najmniej jedno kolokwium, w ramach ktérego k 1,k 2,k 3,k 4,k 6
student rozwigzywat bedzie zadania problemowe z zakresu sterowania automatycznego.
Kolokwium realizowane bedzie w postaci tradycyjnej lub z wykorzystaniem stanowisk
laboratoryjnych.

k w 3 Burza mézgéw Wykonanie zadania polegajacego na rozwigzaniu prostego problemu technicznego w grupach |k_4, k 5

kilkuosobowych.

5. Rodzaje prowadzonych zaje¢

rodzaj prowadzonych zajeé

praca wiasna studenta

sposoby weryfikacji

kod opis (z uwzglednieniem metod liczba . liczba 5 .
efektéw uczenia si

hazwa dydaktycznych) godzin opis godzin ¢

k fs 1 laboratorium Prowadzacy wspélnie ze studentami 20 Student zobowiagzany jest by¢ 70 kw1l kw?2kw3

analizuje i wykonuje zadania tablicowe,
symulacje komputerowe uktadéw sterowania,
¢wiczenia laboratoryjne na stanowiskach
dydaktycznych w oparciu o wiedze
przekazana przez prowadzgcego oraz
pozyskang samodzielnie przez studentéw z
literatury. Studenci po podzieleniu na grupy
kilkuosobowe rozwigzujg proste zadanie
inzynierskie w ramach burzy mézgow —
projekt uktadu sterowania automatycznego.
Student otrzymuje wytyczne do wykonania
projektu z zakresu sterowania
automatycznego.

przygotowanym z wiedzy teoretycznej na
podstawie podanej literatury, materiatow
zaproponowanych przez prowadzgcego lub
innych zrédet do kazdych zajeé
laboratoryjnych. Student samodzielne
przyswaja wiedze z zakresu podstawowych
definicji okreslonych w module. Student
samodzielnie wykonuje zadanie projektowe z
wykorzystaniem komputera, dedykowanego
oprogramowania, a nastepnie przygotowuje
w formie elektronicznej sprawozdanie z
wykonania projektu i prezentuje wyniki.
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