V Uniwersytet Slaski w Katowicach

1. |Nazwa kierunku matematyka
2. |Wydziat Wydziat Nauk Scistych i Technicznych
3. |Cykl rozpoczecia 2022/2023 (semestr zimowy)
4. |Poziom ksztalcenia studia drugiego stopnia
5. |Profil ksztatcenia ogolnoakademicki
6. |Forma prowadzenia studiow niestacjonarna
Modut ksztatcenia: Robotyka dla nauczycieli matematyki

Kod modutu: W4-MT-N2-22-RobNMat

1. Liczba punktéw ECTS: 2

2. Zaktadane efekty uczenia sie modutu

stopien
kod opis efekty uczenia | realizacji
sie kierunku (skala 1-5)

RobNMat_1 zna podstawy wybranego jezyka programowania wyzszego rzedu; projektuje, programuje i testuje programy w procesie K_U10 5
rozwigzywania probleméw; w programach stosuje: instrukcje wejscia/wyjscia, wyrazenia arytmetyczne i logiczne, instrukcje
warunkowe, instrukcje iteracyjne, funkcje z parametrami i bez parametrow oraz zmienne i tablice

RobNMat_2 Zna pojecie mikrokontrolera, cyfrowego i analogowego wejscia i wyjscia oraz potrafi zbudowac uktad zawierajacy rozne czujniki | K_K02
K_KO05
K_Uuo7

RobNMat_3 Wykorzystuje ARDUINO IDE do programowania zbudowanego zestawu K_KO02
K_KO05
K_U07
K_U10

RobNMat_4 poréwnuje dziatanie roznych algorytmow dla wybranego problemu, analizuje algorytmy na podstawie ich gotowych implementacji |K_K01
K_KO02
K_KO05
K_KO07
K_U08

RobNMat_5 posiada umiejetnos¢ oceny ograniczen narzedzi komputerowych K_KO01
K_KO02
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V Uniwersytet Slaski w Katowicach

3. Opis modutu

Opis

W ramach kursu przedmiotowego ,,Robotyka” studenci zapoznaja sie z teoretycznymi i praktycznymi podstawami elektroniki, szczegolnie cyfrowe;.
Zajecia beda prowadzone na zestawach Arduino z wykorzystaniem jezyka C++.
Kurs przedmiotowy konczy sie oceng z zaliczenia laboratorium, oceng semestralnego projektu zaliczeniowego.

Wymagania wstepne

Algorytmy i programowanie (znajomos$¢ jednego z jezykéw Python lub C++)

4. Sposoby weryfikacji efektéw uczenia sie modutu

kod

nazwa (typ)

opis

efekty uczenia sie modutu

RobNMat_w_1

Projekty

Przedstawia realizacje kolejnych projektow

RobNMat_1, RobNMat_2,
RobNMat_3, RobNMat_4,
RobNMat_5

5. Rodzaje prowadzonych zajeé¢

rodzaj prowadzonych zaje¢

praca wiasna studenta

kod

sposoby weryfikacji

opis (z uwzglednieniem metod liczba . liczba | ofektéw uczenia si
hazwa dydaktycznych) godzin opis godzin ¢
RobNMat_fs_1 |laboratorium Laboratorium — krotkie wprowadzenie 15 przyswojenie wiadomosci z elektroniki 15 RobNMat_w_1

teoretyczne i zajecia praktyczne.

lektura uzupetniajaca podrecznikow;
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