V Uniwersytet Slaski w Katowicach Zatacznik nr 2
Wydziat Informatyki i Nauki o Materiatach

1. |Nazwa kierunku mechatronika
2. |Cykl rozpoczecia 2015/2016 (semestr zimowy), 2016/2017 (semestr zimowy)
3. |Poziom ksztatcenia studia pierwszego stopnia (inzynierskie)
4. |Profil ksztatcenia ogolnoakademicki
5. |Forma prowadzenia studiow stacjonarna
Modut ksztatcenia: Systemy inteligentnego budynku

Kod modutu: 26 MD02_4

1. Liczba punktéw ECTS: 5

2. Zaktadane efekty ksztatcenia modutu
efekty stopien
kod opis ksztatcenia realizaciji
kierunku (skala 1-5)
26 _MDO02 4 1 |Ma uporzadkowang wiedze w zakresie teorii obwodoéw elektrycznych oraz elektrotechniki pradu statego i przemiennego. Ma K_Wo8 1
podstawowg wiedze w zakresie architektury systemow automatyki budynkowe;. K W11 1
26_MDO02_4 2 |Zna podstawowe kryteria syntezy i metody strojenia regulatoréw, narzedzia i techniki automatycznego doboru nastaw K_Wo08 1
regulatorow oraz identyfikacji obiektow sterowania. Ma wiedze o tworzeniu wtasnych aplikacji sterowania systemoéw automatyki K W11 1
budynkowe]. _
26_MDO02_4 3 |Znairozumie typowe technologie inzynierskie, zasady oraz techniki konstruowania prostych systemoéw automatyki. Potrafi K_KO01 2
obstugiwaé programy do sterowania i regulacji uktadami automatyki budynkowej. K W08 1
K_wi1 1
26_MD02_4_4 |Ma wiedze o urzadzeniach, sterownikach i aktuatorach wykonawczych i zarzadzania nimi. Ma uporzadkowang wiedze w zakresie |K_U01 2
budowy, zastosowania i sterowania uktadami wykonawczymi automatyki. K W08 1
K_W11 1
26 _MDO02 4 5 |Potrafi tworzy¢, modyfikowaé algorytmy sterujgce ukladami automatycznej regulaciji. K_uo1 2
K_wi1 1
26 _MDO02_4 6 |Orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i robotyki. Posiada wiedze K_Uo01 1
dotyczaca wizualizacji procesOw pomiarowych. K W08 1
K_wi1 1
26_MDO02_4_7 |Potrafi korzysta¢ z modutow i komponentow systemow automatyki budynkowej. Ma elementarng wiedze z zakresu cyklu zycia K_U03 2
urzgdzen oraz wybranych systeméw zabezpieczenh stosowanych w automatyce. K W11 1
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26_MDO02_4_8 |Znairozumie budowe i zasady dziatania programowalnych sterownikow przemystowych a takze ich analogowych i cyfrowych K_Wo08 1
uktadéw peryferyjnych; zna i rozumie zasade dziatania podstawowych interfejséw komunikacyjnych stosowanych w K W11 1
budynkowych systemach automatyki. Potrafi korzysta¢ z szablonéw w celu szybkiej zmiany funkcjonalnosci systemu. -

26_MDO02_4 9 |Znaiwykorzystuje uktady wizualizacji i archiwizacji danych pomiarowych uktadéw automatyki budynkowe;j. K_U03 2

K_wi1 1

3. Opis modutu

Opis

Celem przedmiotu jest dostarczenie studentom wiedzy i praktycznych umiejetnosci w dziedzinie tworzenia uktadéw automatyki budynkowej. Przedstawia
proces tworzenia aplikacji sterujgcych, regulujgcych i pomiarowych oraz tworzenia wtasnych wizualizacji na ekranie komputera. Wiedza teoretyczna
podana w ramach wyktadu powinna by¢ wykorzystana i zastosowana w zajeciach laboratoryjnych oraz w procesach pracy wtasnej studentéw a zdobyte
kwalifikacje pozwalajg na praktyczne wykorzystanie zdobytej wiedzy i umiejetnosci w zakresie systemow automatyki budynkowe;.

Wymagania wstepne

4. Sposoby weryfikacji efektéow ksztatcenia modutu

kod nazwa (typ) opis efekty ksztatcenia modutu

26_MDO02_4 w |Laboratorium Cwiczenia na zajeciach laboratoryjnych umozliwiajgce zdobycie praktycznych umiejetnosciw [26_MD02_4 1,
1 zakresie struktur i zasad dziatania analogowych i dyskretnych systeméw sterowania w 26_MDO02_4 2,
uktadach automatyki budynkowej (w uktadzie otwartym i w uktadzie ze sprzezeniem 26 _MDO02_4 3,
zwrotnym) oraz liniowych i prostych nieliniowych regulatoréw analogowych i cyfrowych oraz 26_MDO02_4 4,
systemow wizualizacji i akwizycji danych pomiarowych. 26 _MDO02_4 5,
26_MD02_4_86,
26_MD02_4_7,

26_MD02_4_8,26_MD02_4 9
26_MDO02_4_w |Egzamin Egzamin obejmujgcy wiedze w zakresie struktur i zasad dziatania analogowych i dyskretnych |[26_MDO02_4 1,
2 systemoéw sterowania w uktadach automatyki budynkowej (w uktadzie otwartym i w uktadzie |26_MD02_4 2,
ze sprzezeniem zwrotnym) oraz liniowych i prostych nieliniowych regulatoréw analogowych i  |26_MD02_4_3,
cyfrowych oraz systemdw wizualizacji i akwizycji danych pomiarowych. 26_MDO02_4 4,
26_MD02_4_5,
26_MD02_4_86,
26_MD02_4_7,

26_MDO02_4_8,26_MD02_4 9
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5. Rodzaje prowadzonych zajeé¢

rodzaj prowadzonych zaje¢

praca wiasna studenta

kod

sposoby weryfikacji

2

prostego zadania pomiarowego i
obliczeniowo-sterujgcego oraz
zaimplementowag, przetestowac i uruchomic
go w wybranym Srodowisku
programistycznym na platformie
mikroprocesorowej lub sterownikowej.

laboratoryjne.

nazwa opis (z uwzglednieniem metod Iiczb_a opis Iiczb_a efektow ksztatcenia
dydaktycznych) godzin godzin
26_MDO02_4 fs|wyktad Podanie tresSci ksztatcenia w formie 30 Przygotowanie sie do zaliczenia egzaminu. 45 26 MD02_4 w 2
1 werbalnej z wykorzystaniem wizualizacji
tresci (wyktad z prezentacjg wizualng).
26_MDO02_4 fs|laboratorium Potrafi skonstruowac algorytm rozwigzania 30 Indywidualne praktyczne ¢wiczenia 30 26 MD02_4 w_1
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