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1. Nazwa kierunku mechatronika
2. Cykl rozpoczęcia 2015/2016 (semestr zimowy), 2016/2017 (semestr zimowy)
3. Poziom kształcenia studia pierwszego stopnia (inżynierskie)
4. Profil kształcenia ogólnoakademicki
5. Forma prowadzenia studiów stacjonarna

Moduł kształcenia: Systemy inteligentnego budynku
Kod modułu: 26_MD02_4

1. Liczba punktów ECTS: 5

2. Zakładane efekty kształcenia modułu

kod opis
efekty 

kształcenia 
kierunku

stopień 
realizacji 

(skala 1-5)
26_MD02_4_1 Ma uporządkowaną wiedzę w zakresie teorii obwodów elektrycznych oraz elektrotechniki prądu stałego i przemiennego. Ma 

podstawową wiedzę w zakresie architektury systemów automatyki budynkowej.
K_W08
K_W11

1
1

26_MD02_4_2 Zna podstawowe kryteria syntezy i metody strojenia regulatorów, narzędzia i techniki automatycznego doboru nastaw 
regulatorów oraz identyfikacji obiektów sterowania. Ma wiedzę o tworzeniu własnych aplikacji sterowania systemów automatyki 
budynkowej.

K_W08
K_W11

1
1

26_MD02_4_3 Zna i rozumie typowe technologie inżynierskie, zasady oraz techniki konstruowania prostych systemów automatyki. Potrafi 
obsługiwać programy do sterowania i regulacji układami automatyki budynkowej.

K_K01
K_W08
K_W11

2
1
1

26_MD02_4_4 Ma wiedzę o urządzeniach, sterownikach i aktuatorach wykonawczych i zarządzania nimi. Ma uporządkowaną wiedzę w zakresie 
budowy, zastosowania i sterowania układami wykonawczymi automatyki.

K_U01
K_W08
K_W11

2
1
1

26_MD02_4_5 Potrafi tworzyć, modyfikować algorytmy sterujące układami automatycznej regulacji. K_U01
K_W11

2
1

26_MD02_4_6 Orientuje się w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i robotyki. Posiada wiedzę 
dotyczącą wizualizacji procesów pomiarowych.

K_U01
K_W08
K_W11

1
1
1

26_MD02_4_7 Potrafi korzystać z modułów i komponentów systemów automatyki budynkowej. Ma elementarną wiedzę z zakresu cyklu życia 
urządzeń oraz wybranych systemów zabezpieczeń stosowanych w automatyce.

K_U03
K_W11

2
1
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26_MD02_4_8 Zna i rozumie budowę i zasady działania programowalnych sterowników przemysłowych a także ich analogowych i cyfrowych 
układów peryferyjnych; zna i rozumie zasadę działania podstawowych interfejsów komunikacyjnych  stosowanych w 
budynkowych systemach automatyki. Potrafi korzystać z szablonów w celu szybkiej zmiany funkcjonalności systemu.

K_W08
K_W11

1
1

26_MD02_4_9 Zna i wykorzystuje układy wizualizacji i archiwizacji danych pomiarowych układów automatyki budynkowej. K_U03
K_W11

2
1

3. Opis modułu
Opis Celem przedmiotu jest dostarczenie studentom wiedzy i praktycznych umiejętności w dziedzinie tworzenia układów automatyki budynkowej. Przedstawia 

proces tworzenia aplikacji sterujących, regulujących i pomiarowych oraz tworzenia własnych wizualizacji na ekranie komputera. Wiedza teoretyczna 
podana w ramach wykładu powinna być wykorzystana i zastosowana w zajęciach laboratoryjnych oraz w procesach pracy własnej studentów a zdobyte 
kwalifikacje pozwalają na praktyczne wykorzystanie zdobytej wiedzy i umiejętności w zakresie systemów automatyki budynkowej.

Wymagania wstępne  

4. Sposoby weryfikacji efektów kształcenia modułu
kod nazwa (typ) opis efekty kształcenia modułu

26_MD02_4_w
_1

Laboratorium Ćwiczenia na zajęciach laboratoryjnych umożliwiające zdobycie praktycznych umiejętności w 
zakresie struktur i zasad działania analogowych i dyskretnych systemów sterowania w 
układach automatyki budynkowej (w układzie otwartym i w układzie ze sprzężeniem 
zwrotnym) oraz liniowych i prostych nieliniowych regulatorów analogowych i cyfrowych oraz 
systemów wizualizacji i akwizycji danych pomiarowych.

26_MD02_4_1, 
26_MD02_4_2, 
26_MD02_4_3, 
26_MD02_4_4, 
26_MD02_4_5, 
26_MD02_4_6, 
26_MD02_4_7, 
26_MD02_4_8, 26_MD02_4_9

26_MD02_4_w
_2

Egzamin Egzamin obejmujący wiedzę w zakresie struktur i zasad działania analogowych i dyskretnych 
systemów sterowania w układach automatyki budynkowej (w układzie otwartym i w układzie 
ze sprzężeniem zwrotnym) oraz liniowych i prostych nieliniowych regulatorów analogowych i 
cyfrowych oraz systemów wizualizacji i akwizycji danych pomiarowych.

26_MD02_4_1, 
26_MD02_4_2, 
26_MD02_4_3, 
26_MD02_4_4, 
26_MD02_4_5, 
26_MD02_4_6, 
26_MD02_4_7, 
26_MD02_4_8, 26_MD02_4_9
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5. Rodzaje prowadzonych zajęć

kod
rodzaj prowadzonych zajęć praca własna studenta

sposoby weryfikacji 
efektów kształcenianazwa opis (z uwzględnieniem metod 

dydaktycznych)
liczba 

godzin opis liczba 
godzin

26_MD02_4_fs
_1

wykład Podanie treści kształcenia w formie 
werbalnej z wykorzystaniem wizualizacji 
treści (wykład z prezentacją wizualną).

30 Przygotowanie się do zaliczenia egzaminu. 45 26_MD02_4_w_2

26_MD02_4_fs
_2

laboratorium Potrafi skonstruować algorytm rozwiązania 
prostego zadania pomiarowego i 
obliczeniowo-sterującego oraz 
zaimplementować, przetestować i uruchomić 
go w wybranym środowisku 
programistycznym na platformie 
mikroprocesorowej lub sterownikowej.

30 Indywidualne praktyczne ćwiczenia 
laboratoryjne.

30 26_MD02_4_w_1


