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1. |Nazwa kierunku mechatronika
2. |Cykl rozpoczecia 2015/2016 (semestr zimowy), 2016/2017 (semestr zimowy)
3. |Poziom ksztatcenia studia pierwszego stopnia (inzynierskie)
4. |Profil ksztatcenia ogolnoakademicki
5. |Forma prowadzenia studiow stacjonarna
Modut ksztatcenia: Automatyka i robotyka z teorig sterowania

Kod modutu: A06

1. Liczba punktéw ECTS: 6

2. Zaktadane efekty ksztatcenia modutu

efekty stopien
kod opis ksztatcenia realizacji
kierunku (skala 1-5)

AO06_1 Ma podstawowg wiedze na temat uktadéw dynamicznych (réwnania stanu, transmitancja, odpowiedzi impulsowe i skokowe, K_K01 1
charakterystyki czestotliwosciowe podstawowych uktadéw dynamicznych). K U08

K_U12
K_U15
K_U22
K_W06
K_W16
K_W17
K_W18

A06_2 Ma podstawowa wiedze z zakresu analizy i projektowania uktadéw regulacji o jednej zmiennej regulowanej z wykorzystaniem K_K01
regulatoréw liniowych analogowych i ich implementacji cyfrowych. K U0S

K_U12
K_U15
K_U22
K_W06
K_W16
K_W17
K_W18
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A06_3

Ma podstawowg wiedze z zakresu robotyki (roboty i ich generacje, kinematyka i dynamika manipulatoréw i robotéw oraz ich
zastosowania przemystowe i medyczne.

K_KO01
K_U08
K_U12
K_U15
K_U22
K_W06
K_W16
K_W17
K_W18
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3. Opis modutu

Opis

Celem zajec¢ jest zapoznanie studentéw z modelami uktadow dynamicznych w postaci rownan stanu, transmitancji, odpowiedzi impulsowych i skokowych
oraz charakterystyk czestotliwosciowych podstawowych uktadéw dynamicznych tacznie z opdznieniem. W trakcie zaje¢ studenci zostang zapoznani
réwniez z podstawowymi wiadomosciami z zakresu analizy i projektowania uktadow regulacji z wykorzystaniem regulatorow liniowych analogowych i ich
implementacji cyfrowych. Dodatkowo czes¢ ¢wiczen praktycznych bedzie polegata na zaprojektowaniu, ztozeniu oraz oprogramowania prostych uktadow
automatyki przemystowej jak na przyktad podajnik slimakowy sterowany falownikiem, uktady kontrolno pomiarowe z wykorzystaniem sterownikéw PLC,
badanie parametréw popularnych sensoréw stosowanych w przemysle.

Wymagania wstepne

fizyka, analiza matematyczna, elementy informatyki, elementy elektrotechniki i elektroniki tak w zakresie teoretycznym jak i praktycznym

4. Sposoby weryfikacji efektéw ksztatcenia modutu

kod nazwa (typ) opis efekty ksztatcenia modutu
AO06_w_1 Egzamin Egzamin ustny; losowanie 3 pytan ze zbioru 100. A06_1, A06_2, A06_3
AO6 w 2 Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych |Kolokwia sprawdzajgce wiadomosci; przygotowanie sprawozdan pisemnych z wykonanych AO06_1, A06 2, A06_3
cwiczen.
AO06_w_3 Zaliczenie ¢wiczen tablicowych Kolokwium sprawdzajace wiadomosci. AO6_1, A06_2, A06_3

5. Rodzaje prowadzonych zaje¢

rodzaj prowadzonych zajeé

praca wlasna studenta

sposoby weryfikacji

kod hazwa opis (z ”&"5321332'2?1'3’,'33 metod ggal:?n opis ggat;?n efektéw ksztatcenia
AO6 fs 1 wyktad Wyktad z prezentacjg wizualna. 30 Przygotowanie sie do egzaminu. 30 AO6_w_1
AO6_fs_2 laboratorium Wykonanie ¢wiczen zgodnie z instrukcja. 45 Przygotowanie sie do zajec laboratoryjnych; 30 A06_w_2
przygotowanie sprawozdan z ¢wiczenh.
A06_fs_3 ¢wiczenia Cwiczenia tablicowe. 30 Przygotowanie sie do zajec. 15 A06_w_3
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